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Central electronica “TANDEM”
cod.A510030 Cod. A4518 6A03

Rev. 4.0 26/3/2014

Central electronica para la automatizacion simultdnea de 2 motores de persianas
arrollables o toldos solos montados en el mismo rodillo de arrastre o en dos motores
distintos. La central se acciona mediante inversor pulsador y emisor, para la direc-
cién individual y centralizada. Presenta entradas para un sensor de viento (Windtec
SC—cod. A520010).

CARACTERISTICAS TECNICAS |
230V~ 50/60Hz 1250W Méx

- Alimentacion:

- Salida motores: 2 x 230V~ 600W Max
- Temperatura de ejercicio: -10+55°C
- Receptor radio: Narrow Band 433,92 MHz
- Emisores compatibles: Skipper Series + A530058
- Cantidad de emisores memorizables: 7 Max

110 x 121 x 47 mm.
ABS UL94V-0 (IP54)

- Dimensiones del embalaje:
- Recipiente:
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|CONEXIONES DEL TABLERO DE BORNES CN1 |

Entrada de linea 230 V~ (Fase)

Entrada de linea 230 V~ (Neutro)
Salida motor 1 (Maestro) Subida
Salida motor 1 (Maestro) Comun
Salida motor 1 (Maestro) Bajada
Salida motor 2 (Esclavo) Subida
(
(

Slave

Salida motor 2 (Esclavo) Comun
Salida motor 2 (Esclavo) Bajada
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CONEXIONES DEL TABLERO DE BORNES CN2

. Salida alimentacion sensor sol de 24Vac.

: NC: No Conectado

. Entrada comun sefal GND

. Entrada T2 anemdmetro (sensor de viento)
. Entrada T3 pulsador de subida (NA)

. Entrada comun senal GND

. Entrada T4 pulsador de bajada (NA)

. Entrada masa antena

. Entrada polo positivo antena
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SINCRONIZACION DE 2 MOTORES DE TIPO ESTANDAR

La central permite sincronizar 2 motores de tipo estandar iguales, montados en el
mismo rodillo de arrastre. El motor 1 se denomina Maestro y en él deben regularse
los finales de carrera mecanicos de subida y descenso. El motor 2 se denomina
Esclavo y en él deben regularse los fines de carrera bastante mas abierto que la car-
rera efectiva. De esta forma, al llegar al final de carrera de subida o bajada, el mo-
tor 1 se para y la central detiene inmediatamente también el motor 2.

|TEMPORIZADOR DEL MOTOR AUTOMATICO

La central se entrega con la funcion de Temporizador del motor automatico. De esta
forma, la central quita la alimentacion a los motores despues de 1s. de alcanzar el
final de carrera dentro del motor o de detener los motores por sobrecalentamiento.
Ademas, se quita la alimentacion de los motores siempre que se superen los 4
minutos de funcionamiento.

|CONDICION INICIAL DE FUNCIONAMIENTO

En la configuracién de fabrica, la central puede controlar 2 motores de tipo
estandar sincronizados entre si y que pueden conectar una entrada para sensor de
viento cableado T2 y un inversor pulsador T3 (subida), T4 (descenso). Ademas, es
posible dirigir la central mediante uno o mas radiomandos si se programaron
oportunamente.

|CARACTERISTICAS FUNCIONALES |

Funcionamiento entrada T2 anemometro (sensor de viento)

Si conecta un sensor de viento en la entrada T2 en baja tension, la central
electronica dirigira la subida del toldo cada vez que el viento supere el umbral de
intervencion en el menu principal Led WIND SPEED (Led de velocidad del viento).

Funcionamiento de las entradas T3 - T4 (Pulsadores del mando de subida -
bajada)

Conectando a las entradas T3 — T4 con baja tension los pulsadores de mando local
(normalmente abiertos) para el accionamiento del cerramiento, se conseguira el
siguiente funcionamiento:

- T3 ordena la subida hasta que se cumple el tiempo motor.

- T4 ordena la bajada del cerramiento.

- Si se envia un pulso en el mismo sentido de marcha antes de que se cumpla el
tiempo motor, la central realiza la parada del cerramiento.

- Si se envia un pulso en sentido opuesto antes de que se cumpla el tiempo motor,
la central realiza una inversion de movimiento.

|FUNCIONAMENTO CON DIFERENTES MODELOS DE EMISORES

La modalidad de funcionamiento depende del emisor que se memorice. Se pueden
memorizar dos tipos de emisores:

1) A530058 — funcionamiento con una tecla (subida, parada, descenso,
etc.).

2)  Serie Skipper — funcionamiento con 3 teclas, se obtienen los siguientes
mandos: tecla 1 para subida, tecla 2 para parada y tecla 3 para bajada.

Funcionamiento con emisor 1 Tecla (A530058):
El emisor A530058 tiene 4 teclas independientes, memorizando cualquiera de ellas
se obtiene el siguiente funcionamiento:

- T3 ordena la subida hasta que se cumple el tiempo motor.
- T4 ordena la bajada del cerramiento.

- Si se envia una orden en el mismo sentido de marcha antes de que se cumpla el
tiempo motor, la central realiza la parada del cerramiento.

- Si se envia una orden en sentido opuesto antes de que se cumpla el tiempo motor,
la central realiza una inversion de movimiento.

Funcionamiento con emisor de 3 teclas (Skipper Series):
Utilizando el radiomando Skipper se obtiene el siguiente funcionamiento:

- las teclas ARRIBA y ABAJO accionan la subida y la bajada, respectivamente, hasta
llegar al fin de carrera interior del motor o hasta que finalice el tiempo de trabajo
del motor;

- la tecla STOP acciona la parada.

- En caso de que durante la subida o bajada se envie una orden contraria al movi-
miento actual del motor, la central invierte el sentido de marcha.



CONTROL DEL SENTIDO DE ROTACION |

Atencion, tras conectar los motores a la central y sobre todo si se utilizan con
funcionamiento sincronizado, asegurese de que ambos motores tengan el mismo
sentido de rotacion y que la orden de subida desde el pulsador o del emisor hasta la
central realice realmente la salida, y que con las ordenes de bajada, los motores
realicen realmente la bajada. En caso contrario, restablezca las conexiones de los
cables de los motores de forma correcta.

|CENTRALIZACION DE GRUPO O GENERAL |

Centralizacion por cable mediante pulsadores

La centralizacién de dos o mas centrales por cable permite el movimiento
simultdneo de la subida y la bajada de los cerramientos conectados. La
centralizacion se realiza conectando en paralelo entre si los tres cables de las
entradas T3 (Up), T4 (Down) y la referencia comtn "GND signal”.

[TECLAS DE PROGRAMACION Y LED DE SENALIZACION |

Tecla SEL: selecciona el tipo de funcidn que se va a memorizar, la seleccién la indi-
ca el parpadeo del Led. Presionando la tecla mas de una vez es posible posicionarse
en la funcion deseada. La seleccion permanece activa durante 15 segundos, visuali-
zada por el LED intermitente, tras los cuales la central vuelve al estado inicial.

Tecla SET: ejecuta la programacion de la funcion seleccionada con la tecla SEL.

Led de sefalizacidn:

Led encendido: opcién memorizada.
Led apagado: opcion no memorizada.
Led intermitente: opcidn seleccionada.

MENU' PRINCIPALE

LED LED APAGADO LED ENCEDIDO

1) SYNC MOTORS Motores Independientes Motores Sincronizados
2) CODE ALL MOT. Ningun cédigo Codigo TX M1+M2 Pgm.
3) CODE MOT. 1 Ningun codigo Codigo TX M1 Pgm.

4) CODE MOQT. 2 Ningun cédigo Codigo TX M2 Pgm.

5) CODE SENSORS No Usada No Usada

6) WIND SPEED Seguridad Viento 25 km/h Seguridad Viento Pgm.
7) SUN/RAIN INPUT No Usada No Usada

1) SYNC MOTORS (Sincronizacion de los motores)

La central se entrega con el funcionamiento del Motor 1 y Motor 2 sincronizados
entre si, si desea obtener un tipo de funcionamiento independiente entre el Motor 1
y el Motor 2, realice lo siguiente: posicionese con la tecla SEL en el parpadeo del
LED SYNC MOTORS y presione la tecla SET; en el mismo instante el LED SYNC
MOTORS se apagara de manera permanente y la programacion habra finalizado.
Repita la operacidn si desea restablecer la configuracién precedente. Atencion, cada
vez que se modifica el funcionamiento de esta modalidad, la central cancela (Reset)
las configuraciones anteriormente memorizadas.

2) CODE EN EL MOT. (Programacion del emisores para control de ambos moto-
res MOT.1y MOT.2)

Programacion del emisor de 1 tecla (A530058)

Pulsar varias veces la tecla SEL hasta que el led CODE ALL MOTORS empiece a
parpadear. Pulsar la tecla del emisor que se desea memorizar, empezara a
parpadear velozmente el led CODE ALL MOTORS, soltar la tecla. Esperar unos
segundos, cuando el led CODE ALL MOTORS quede encendido, se habra finalizado
la programacion. Cuando la memoria de los emisores esté llena (7 radiomandos
memorizados) y se trate de memorizar otro, parpadearan todos los ledes de
sefialacion, excepto el led CODE ALL MOTORS que quedara encendido fijo.

Programacion del emisor de 3 teclas Skipper

Pulsar varias veces la tecla SEL hasta que el led CODE ALL MOTORS empiece a
parpadear. Pulsar la tecla ARRIBA del emisor o del canal que se desea memorizar,
cuando el led CODE ALL MOTORS quede encendido, soltar la tecla, con ello se habra
finalizado la programacién. Cuando la memoria de los emisores esté llena (7

2

emisores memorizados) y se trate de memorizar otro, parpadearan todos los led de
sefialacion, excepto el led CODE ALL MOTORS que quedara encendido fijo.

Nota: al memorizar cualquier canal de 1 a 7 del emisor Skipper multicanal, también
se memorizara automaticamente el canal cero. El canal cero es usado para el mando
centralizado de todas las centrales en las que se memorizaron anteriormente los
canales de 1 a 7 del mismo radiomando.

Cancelacion de los emisores memorizados:

La cancelacién de todos los emisores memorizados se realiza como sigue: pulsar
varias veces la tecla SEL hasta que comience a parpadear el led CODE ALL MOTORS.
Teniendo pulsada la tecla SET durante mas de 2 segundos, el led CODE ALL
MOTORS se apagara y finalizara el procedimiento.

3) CODE MOT. 1 (Programacion del emisor para controlar el Motor 1). Realice lo
que se describe en el punto 2) CODE ALL MOT. para programar el emisor cor-
respondiente al motor 1 seleccionando el LED CODE MOT.1.

4) CODE MOT. 2 (Programacion del emisor para controlar el Motor 2). Realice lo
que se describe en el punto 2) CODE ALL MOT. para programar el emisor cor-
respondiente al motor 2 seleccionando el LED CODE MOT.2.

5) CODE SENS. (NO USADA)

6) WIND SPEED (Programacion del umbral de Seguridad Viento)

Visualizacion del umbral Viento programado

La visualizacion de la seleccion del umbral Seguridad viento se realiza de la
siguiente manera: posicionese con la tecla SEL en LED WIND SPEED, el led
comenzara a hacer un doble parpadeo (a cada doble parpadeo del LED WIND
SPEED equivale un incremento de 5 km/h), (ejemplo: 5 parpadeos de LED WIND
SPEED = 25 km/h).

Seleccion del umbral de Seguridad viento de 5 a 40 km/h

El sensor se suministra con el umbral de intervencién de la Seguridad viento igual a
25 km/h (LED WIND SPEED OFF).

La programacién de la seleccion del umbral Seguridad viento se realiza de la
siguiente manera: posicionese con la tecla SEL en LED WIND SPEED, y presione la
tecla SET para iniciar el procedimiento de programacion: al mismo tiempo el LED
WIND SPEED comenzara a hacer un doble parpadeo; (a cada doble parpadeo del
LED WIND SPEED equivale un incremento de 5 km/h), presione la tecla SET cuando
se alcance el umbral deseado; (ejemplo: 5 parpadeos dobles de LED WIND = 25
km/h).

7) SUN/RAIN INPUT (entrada sol/lluvia): (NO USADA)

|RESET

En el caso en el que sea oportuno restablecer la configuracion de fabrica de la
central, presione las teclas SEL y SET de forma continua durante un tiempo mayor de
2 segundos, para obtener el encendido simultaneo de todos los LEDs de
sefializacion y luego el apagado.

MENU SECUNDARIO 1

La central se suministra de serie con la posibilidad de seleccion directa de las
funciones del ment principal.

Si desea habilitar las funciones descritas en el Menu secundario 1, proceda de la
siguiente manera: pulse la tecla SET de forma continua durante 5 segundos, luego
de que transcurren los mismos se realizara el parpadeo alternado de los Led WIND
SPEED y Led SUN/RAIN INPUT. De esta forma habra 30 sequndos de tiempo para
seleccionar las funciones del menu secundario 1 utilizando las teclas SEL y SET,
luego de 30 segundos mas la central regresa al menu principal.



MENU' ESTESO 1

LED LED APAGADO LED ENCENDIDO
A) SYNC MOTORS Paso — Paso Hombre presente
B) CODE ALL MOT. Paso — Paso Persiana veneciana
C) CODE MOT.1 No Usada No Usada

D) CODE MOQT.2 Opcion Opcion

E) CODE SENSORS Opcidn Opcidn

F) WIND SPEED
G) SUN/RAIN INPUT

Parpadeo altrernado
Parpadeo alternado

Parpadeo alternado
Parpadeo alternado

A) SYNC MOTORS (Paso — Paso u Hombre presente):

La central se entrega con la modalidad de funcionamiento paso - paso, si desea
habilitar la modalidad de funcionamiento Hombre presente, realice lo siguiente:
asegurese de haber habilitado el ment secundario 1 (indicado por el parpadeo
alternado de los Led WIND SPEED y Led SUN/RAIN INPUT), posicidnese con la tecla
SEL sobre el parpadeo del LED SYNC MOTORS y presione la tecla SET; en el mismo
instante el LED SYNC MOTORS se encendera de manera permanente y la
programacion habra finalizado. De esta forma, si utiliza el emisor y el panel de
mandos sera necesario mantener constantemente activado el mando para lograr el
movimiento del cerramiento. Al soltar el mando se detiene siempre el movimiento.
Repita la operacion si desea restablecer la configuracion precedente.

B) CODE ALL MOT. (Paso — Paso o persiana veneciana):

La central se entrega con la modalidad de funcionamiento paso - paso, si desea
habilitar la modalidad de funcionamiento de persiana veneciana, realice lo
siguiente: asegurese de haber habilitado el mend secundario 1 (indicado por el
parpadeo alternado de los Led WIND SPEED y Led SUN/RAIN INPUT), posiciénese
con la tecla SEL sobre el parpadeo del LED CODE ALL MOT. y presione la tecla SET;
en el mismo instante el LED CODE ALL MOT. se encendera de manera permanente y
la programacion habra finalizado. De esta forma se logra un funcionamiento de tipo
Hombre presente durante los primeros 2 segundos, utilizando tanto el radiomando
como el panel de mandos. De esta forma se pueden realizar leves rotaciones en un
sentido o en el otro de las hojas de la persiana veneciana para modular a gusto la
filtracion de la luz. Si los mandos ordenados son mayores a 2 s., se obtiene el
movimiento automatico del toldo en subida y descenso segn la tecla presionada.
Repita la operacion si desea restablecer la configuracion precedente.

C) CODE MOT. 1 (NO USADA)

D) CODE MOT. 2 (Definicion de las dos modalidades de las entradas con
funcionamiento de los motores sincronizados):

Cuando en el mend principal estd seleccionado el modo de funcionamiento
"Motores sincronizados" (mend principal led SYNC MOTORS encendido), puede
modificarse el funcionamiento de las entradas como se describe a continuacion.

Opcidn 1: led "CODE MOT. 2" apagado
T1=NC

T2 = Entrada del sensor de viento

T3 = Pulsador local subida MOT.1 + MOT.2 (N.D.)
T4 = Pulsador local bajada MOT.1 + MOT.2 (N.D.)

Opcidon2: led "CODE MOT. 2" encendlido

T1 = Pulsador local subida MOT.1 + MOT.2 (N.D.)
T2 = Pulsador local bajada MOT.1 + MOT.2 (N.D.)
T3 = Pulsador general subida MOT.1 + MOT.2 (N.D.)
T4 = Pulsador general bajada MOT.1 + MOT.2 (N.D.)

La central viene configurada de fabrica con la opcion 1. Para pasar a la opcion 2,
proceder como sigue: asegurarse de que esté habilitado el ment desplegado 1,
indicado por el parpadeo alternado de los ledes WIND SPEED y SUN/RAIN INPUT,
posicionarse con la tecla SEL sobre el LED parpadeante CODE MOT. 2 y pulsar la
tecla SET. Se enciende el LED CODE MOT. 2 y se activa la opcion 2. Repetir la
operacion si se desea restablecer la configuracién anterior (opcion 1).

E) CODE SENS. (Definicion de las dos modalidades de las entradas con funcio-
namiento de los motores independientes):

Cuando en el mend principal estd seleccionado el modo de funcionamiento
"Motores independientes" (mend principal led SYNC MOTORS apagado), puede
modificarse el funcionamiento de las entradas como se describe a continuacion.

Opcion 3: led “CODE SENSORS” apagado
T1=NC

T2 = Entrada del sensor de viento

T3 = Pulsador ciclico de subida/bajda MOT.1 (N.D.)
T4 = Pulsador ciclico de subida/bajada MOT.2 (N.D.)

Opcidn 4: led “CODE SENSORS” encendido
T1 = Pulsador subida MOT.1 (N.D.)
T2 = Pulsador bajada MOT.1 (N.D.)
T3 = Pulsador subida MOT.2 (N.D.)
T4 = Pulsador bajada MOT.2 (N.D.)

La central viene configurada de fabrica con la opcion 3. Para pasar a la opcion 4,
proceder como sigue: asegurarse de que esté habilitado el ment desplegado 1,
indicado por el parpadeo alternado de los ledes WIND SPEED y SUN/RAIN INPUT,
posicionarse con la tecla SEL sobre el LED parpadeante CODE SENSORS y pulsar la
tecla SET. Se enciende el LED CODE SENSORS y se activa la opcion 4. Repetir la
operacion si se desea restablecer la configuracién anterior (opcion 3).

MENU SECUNDARIO 2

La central se suministra de serie con la posibilidad de seleccién directa de las
funciones del menu principal.

Si desea habilitar las funciones descritas en el Menu secundario 2, proceda de la
siguiente manera: acceda al Menu Secundario 1 (como se indica en el apartado
correspondiente), luego presione la tecla SET de manera continua por 5 segundos,
luego de los cuales se encenderd el parpadeo simultaneo de los Led WIND SPEED y
Led SUN/RAIN INPUT: de esta manera tendra 30 segundos de tiempo para
seleccionar las funciones del mend secundario 2 mediante el uso de las teclas SEL y
SET, después de 30 segundos mas la central vuelve al menu principal.

MENU' ESTESO 2

LED LED APAGADO LED ENCENDIDO

A) SYNC MOTORS Prueba Sensores Cable  Prueba Sensores Cable
= OFF =0ON

B) CODE ALL MOT. Subida de seguridad = Subida de seguridad =
OFF ON

C) CODE MOT.1 Inversion WIND = OFF Inversion WIND = ON

D) CODE MOT.2 No Usada No Usada

E) CODE SENSORS No Usada No Usada

F) WIND SPEED Parpadeo ON/OFF Parpadeo ON/OFF

G) SUN/RAIN INPUT Parpadeo ON/OFF Parpadeo ON/OFF

A) SYNC MOTORS (Prueba sensores con cable)

La central permite verificar el funcionamiento de los sensores conectados y el
correcto sentido de rotacion. Al momento de la instalacion se recomienda ubicar el
toldo en posicion intermedia de forma de verificar los movimientos de confirmacion
durante las pruebas. Tras verificar el funcionamiento correcto de los sensores, se
debe deshabilitar la prueba de los sensores de cable.

Programacion: La central se entrega con la prueba de los sensores con cable de-
sactivados. Si desea habilitar la prueba de los sensores con cable, proceda del si-
guiente modo: asegurese de haber habilitado el mend secundario 2 (indicado por el
parpadeo simultaneo de los Led WIND SPEED y Led SUN/RAIN INPUT), posiciénese
con la tecla SEL sobre el parpadeo del LED SYNC MOTORS y presione la tecla SET; en
el mismo instante el LED SYNC MOTORS se encendera de manera permanente y la
programacién habra finalizado. Repita la operacion si desea restablecer la configu-
racion inicial.

Prueba Anemdmetro cableado: gire manualmente las paletas del anemémetro, en
el mismo instante la central ordenara la subida durante unos 5 sequndos.



B) CODE ALL MOT. (Subida de seguridad):

La central se entrega con la funcién de subida de sequridad deshabilitada, si desea
habilitar la funcion, para que tras 12 horas de inactividad del sensor de viento la
central realice automaticamente la subida de seguridad, realice lo siguiente:
asegurese de haber habilitado el mend secundario 2 (indicado por el parpadeo
simultaneo de los Led WIND SPEED y Led SUN/RAIN INPUT), posiciénese con la tecla
SEL sobre el parpadeo del LED CODE ALL MOT. y presione la tecla SET; en el mismo
instante el LED CODE ALL MOT. se encenderd de manera permanente y la
programacion habra finalizado. Repita la operacién si desea restablecer la
configuracion precedente.

C) CODE MOT. 1 (Inversién del movimiento del sensor de viento):

La central se entrega con la asociacion de la orden de seguridad del viento = orden
de subida, o sea que, el sensor al registrar el viento ademas de los limites
programados ordena la subida del cerramiento. Si desea que el sensor que registra
el viento dirija la bajada del cerramiento, realice lo siguiente: asegurese de haber
habilitado el ment secundario 2 (indicado por el parpadeo simultaneo de los Led
WIND SPEED y Led SUN/RAIN INPUT), ubiquese con la tecla SEL en el parpadeo del
LED CODE MOT.1 y presione la tecla SET; en el mismo instante el LED CODE MOT.1
se encenderd de forma permanente y la programacion finalizara. Repita la
operacion si desea restablecer la configuracion precedente.

D) CODE MOT. 2 (NO USADA)
E) CODE SENS. (NO USADA)

|IMPORTANTE PARA EL INSTALADOR

- La central ha sido disefiada para permitir al instalador automatizar los dispositivos
como toldos y persianas, para poder someterse a las prescripciones de las
normativas vigentes. La efectiva obediencia de las obligaciones y el alcance de los
requisitos minimos de sequridad son de todas maneras responsabilidad del
instalador.

- Se recomienda efectuar la instalacion respetando la norma EN 60335-2-97
"Sequridad de los aparatos electrodomésticos y andlogos” parte 2 "Requisitos
particulares para las motorizaciones de cierres enrollables, persianas, toldos y
equipos andlogos”.

- Para ello, se recomienda realizar la instalacion combinando en esta central
componentes (motor, piezas mecanicas, etc) que respeten los requisitos de
sequridad pertinentes.

- Durante el mantenimiento, en proximidad de foldos automaticos, el sistema debe
ser desconectado de la alimentacion eléctrica.

- Las partes en movimiento de los motores deben ser instaladas a 2,5 metros del
piso como minimo.

- Los mandos fjjos deben ser instalados en un lugar bien visible.

- La central debe estar conectada permanentemente a la red de alimentacion y no
cuenta con ningdn tipo de dispositivo de seccionamiento de la linea eléctrica 230
Vac, por tanto, serd responsabilidad del instalador posicionar un dispositivo de
seccionamiento en la instalacion. £s necesario instalar un interruptor omnipolar con
categoria Ill de sobretension. El mismo se debe posicionar de manera tal que esté
protegido contra los cierres accidentales.

- Fijar la caja con la salida de los cables hacia abajo. £l grado de proteccion IP54
entre el cable/tubo y el pasacable se mantendrd siempre que la instalacion se
realice correctamente.

- Para las conexiones (alimentacion, salida motores) se recomienda usar cables
flexibles con envoltura aislante de policloropreno de tipo armonizado (HO5RN-F),
con seccion minima de los conductores igual a 0,75 mm2.

- £n el anteriormente mencionado caso de utilizacion de dos o mas centrales se
aconseja, para evitar interferencias de radio, utilizar solo un Sensor de tipo
Inalambrico.

IMPORTANTE PARA EL USUARIO

- dispositivo no debe ser utilizado por nifios o por personas con capacidades
psicofisicas reducidas, a menos que estén vigilados o hayan sido instruidos sobre el
funcionamiento y las modalidades de uso.

- No permita a los nifios jugar con el dispositivo y cologue los radiomandos lejos de
su alcance.

- ATENCION: guarde este manual de instrucciones y respete Jas indicaciones sobre
sequridad que contiene. El no cumplimiento de las indicaciones podria generar
danios y graves accidentes.

- Controlar periddicamente el equipo a fin de detectar posibles averias. No utilice e/
dispositivo si es necesario realizar una reparacion.

ATENCION
Todas las operaciones que requieren /a abertura de la cubierta (conexion de
cables, programacion, etc,) deben ser realizadas en fase de instalacion por
personal experto. Para cualquier otra operacion que requiera nuevamente /a
abertura de la cubierta (reprogramacion, reparacion o modificacion de la
instalacion) contacte con la asistencia técnica.

los productos:
“TANDEM” cod. A510030

estan en conformidad con las especificaciones de las Directivas
R&TTE

99/5/CE, EMC 2004/108/CE, LVD 2006/95/CE.

C€
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